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Directives spécifiques aux maîtres d’ouvrage 
Utilisation de la norme BACnet











Abréviations et terminologie
	Abréviation
	Description

	SA
	Station d’automatisation

	BACnet
	Building Automation and Control Network

	B-AWS
	BACnet Advanced Operator Workstation

	B-BC
	BACnet Building Controller

	BBMD
	BACnet Broadcast Management Device

	BIBB
	BACnet Interoperability Building Block

	B-OWS
	BACnet Operator Workstation

	COS
	Change of State

	COV
	Change of Value

	DO
	Domotique

	CVCFSE
	Chauffage, ventilation, climatisation, froid, sanitaire, électricité

	UGC
	Unité de gestion et de commande

	EA
	Ensemble d’appareillage
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1. [bookmark: _Toc512155720]Remarques concernant le présent document
[bookmark: _Toc512155721]But du document
Les dispositions de la Recommandation relative à l’utilisation de la norme BACnet [1] de la KBOB doivent obligatoirement être mises en œuvre dans les projets de domotique et, partant, sont considérées comme contraignantes.
Le présent document spécifie les directives qui ne sont pas définies de manière exhaustive dans la recommandation de la KBOB ou qui peuvent être requises en option par le maître de l’ouvrage. Il définit également des directives complémentaires couvrant les exigences spécifiques au maître de l’ouvrage et adaptées aux particularités de son propre système de domotique.
1.1. [bookmark: _Toc512155722][bookmark: _Ref432571997][bookmark: _Ref432571998]Importance du présent document
Ce document définit des directives spécifiques aux maîtres d’ouvrage pour l’utilisation de la norme BACnet et doit être considéré comme supérieur à la Recommandation relative à l’utilisation de la norme BACnet [1] de la KBOB. Les directives définies dans ce document complètent celles de la recommandation BACnet de la KBOB ou peuvent même en remplacer certaines.
Associé à d’autres directives des divers organes de construction et de gestion immobilière, ce document constitue la base de la planification de l’exécution et de l’exploitation des systèmes de domotique basés sur la norme BACnet.
D’autres documents qui sont nécessaires pour la définition des directives BACnet doivent également être pris en compte.
[bookmark: _Toc512155723]Champ d'application
Ce document doit être appliqué par tous les entrepreneurs et fournisseurs de systèmes de domotique, c’est-à-dire d’automatisation d’installations CVCFSE.


[bookmark: _Toc512155724]Directives BACnet
[bookmark: _Toc512155725]Objets BACnet
[bookmark: _Ref464115003][bookmark: _Toc512155726]Objets BACnet requis
Seuls les objets BACnet mentionnés dans le tableau 1 peuvent être utilisés pour les profils MBE-CH et AS-CH.

	N°
	Type d’objet
	Abréviation
	MBE-CH
	AS-CH

	0
	Entrée analogique (Analog Input)
	AI
	■
	■

	1
	Sortie analogique (Analog Output)
	AO
	■
	■

	2
	Valeur analogique (Analog Value)
	AV
	■
	■

	3
	Entrée binaire (Binary Input)
	BI
	■
	■

	4
	Sortie binaire (Binary Output)
	BO
	■
	■

	5
	Valeur binaire (Binary Value)
	BV
	■
	■

	6
	Calendrier (Calendar)
	CAL
	■
	■

	8
	Appareil (device)
	DEV
	■
	■

	9
	Catégorie d’événement (Event Enrollment)
	EE
	■
	■

	10
	Fichier (File)
	FIL
	
	

	12
	Régulateur (Loop)
	LP
	■
	■

	13
	Entrée multi-état (Multiple-state Input)
	MI
	■
	

	14
	Sortie multi-état (Multi-state Output)
	MO
	■
	

	15
	Classe de notification (Notification Class)
	NC
	■
	■

	16
	Programme
	PROG
	
	

	17
	Horaire (Schedule)
	SCHED
	■
	■

	19
	Valeur multi-état (Multi-state Value)
	MV
	■
	■

	20
	Enregistrement de tendances (Trend Log)
	TLOG
	■
	■

	25
	Enregistrement d’événements (Event Log)
	ELOG
	■
	


[bookmark: _Ref467218062]Tableau 1: Aperçu des types d’objets BACnet requis
[bookmark: _Toc512155727]Propriétés BACnet 
1.1.1. [bookmark: _Toc462133043][bookmark: _Toc467216386][bookmark: _Toc512155728]Identificateur de l’objet appareil (Object_Identifier)
La propriété Object Identifier de l’objet appareil doit être attribuée selon la structure suivante:
Structure d’attribution de l’identification de l’objet appareil
[bookmark: _Toc512155729]Nom d’objet (Objekt_Name)
Tous les noms d’objet doivent être attribués selon le concept de désignation suivant:
Concept de désignation pour l’octroi du nom d’objet BACnet
[bookmark: _Toc512155730]Texte d’état (Active_Text / Inactive_Text / State_Text)
[bookmark: _Toc448924583][bookmark: _Toc462133048]Le texte d’état de la Present Value d’objets à entrer/valeur binaire et à entrer/valeur multi-état doit être attribué de la manière suivante:
Concept d’attribution de textes d’état
[bookmark: _Toc512155731]Textes de message d’événement (Event_Message_Texts)
Le texte de message d’événement de la Present Value d’objets avec notification d’événement doit être attribué de la manière suivante:
Concept d’attribution de textes de message d’événement
Les textes de message d’événement doivent être représentés de la manière suivante sur le système GLS:
Concept de représentation de textes de message d’événement sur le système GLS
[bookmark: _Toc512155732]Services BACnet
1.1.2. [bookmark: _Toc512155733]Classes de notification BACnet prédéfinies (Notification_Class)
L’attribution de classes de notification BACnet aux types d’alarme du maître de l’ouvrage est indiquée dans le tableau 2.
Les priorités d’alarme, les temps d’intervention, les attributions, etc. des types d’alarme spécifiques au maître de l’ouvrage doivent donc aussi être respectés en présence des classes de notification BACnet correspondantes.
Tous les paramètres des propriétés doivent être repris selon le document [1].
Dans chaque classe de notification BACnet, le destinataire (Recipient) doit être inscrit dans la propriété Recipient_List. L’ID BACnet doit être utilisée comme Data Unit du BACnetRecipient.
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	Types d’alarme du maître de l’ouvrage

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	[bookmark: _Ref433609179][bookmark: _Ref467222509]Property Identifier (norme)
	Property Datatype (norme)
	Grandeur de terrain / remarque
	NC1
	NC2
	NC3
	NC4
	NC32
	NC33
	NC34
	NC35
	NC64
	NC65
	NC66
	NC67
	NC96
	NC97
	NC98
	NC99
	NC128
	NC129
	NC130
	NC131
	NC160
	NC161
	NC162
	NC163
	NC192
	NC193
	NC224
	NC225

	Object_Identifier
	BACnetObjectIdentifier 
	Aucune prescription
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Object_Name
	CharacterString
	-
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Object_Type
	BACnetObjectType
	Est prescrit par la norme
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Description
	CharacterString
	-
	Alarme personnes
	Protection d’objet
	Alarme technique
	Dérangement technique
	Messages de maintenance
	Messages de révision
	Message de valeurs de mesure
	Mesages d’état et de fonctionnement

	Notification_Class
	Unsigned
	-
	1
	2
	3
	4
	32
	33
	34
	35
	64
	65
	66
	67
	96
	97
	98
	99
	128
	129
	130
	131
	160
	161
	162
	163
	192
	193
	224
	225

	Priority
	BACnetARRAY[3] of Unsigned
	TO-OFFNORMAL 
TO-FAULT 
TO-NORMAL
	1-7
1-7
1-7
	32-39
32-39
32-39
	64-71
64-71
64-71
	96-103
96-103
96-103
	128-135
128-135
128-135
	160-167
160-167
160-167
	192-199
192-199
192-199
	224-231
224-231
224-231

	Ack_Required
	BACnetEventTransitionBits[footnoteRef:1] [1:  0  FALSE, 1  TRUE] 

	TO-OFFNORMAL
TO-FAULT
TO-NORMAL
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	1
1
0
	1
1
1
	0
0
0
	0
1
0
	0
0
0
	0
1
0

	Recipient_List
	List of BACnetDestination
	Cf. [1]
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	Profile_Name 
	CharacterString
	Ne doit pas être utilisé
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


[bookmark: _Ref478470286]Tableau 2: Attribution des classes de notification BACnet aux types d’alarme spécifiques au maître de l’ouvrage


[bookmark: _Toc512155734]Liste des priorités du mécanisme de commande
Le tableau 3 présente les priorités à utiliser dans le mécanisme de commande.

	Priorité
	Norme
	Directive
	Description ou exemple

	1
	Manual Life Safety
	Manual Life Safety
	P. ex. pour la commande des clés par les sapeurs-pompiers

	2
	Automatic Life Safety
	Automatic Life Safety
	P. ex. en mode incendie/commande d’urgence en cas d’incendie

	3
	Available
	
	

	4
	Available
	
	

	5
	Critical Equipment Control
	Critical Equipment Control
	Ne peut être utilisé que si le dommage total que cela permet d’éviter est plus grand que les dégâts possibles que peut subir l’appareil, car les temps minimaux d’enclenchement et de déclenchement ne sont pas respectés, p. ex. délestage

	6
	Minimum On/Off
	Minimum On/Off (ne peut pas être fixé par des externes)
	Pour les temps minimaux d’enclenchement ou de déclenchement d’appareils qui pourraient sinon subir des dégâts, p. ex. lampes à gaz

	7
	Available
	Manuellement depuis l’installation
	Commande locale de toute l’installation par un utilisateur quelconque

	8
	Manual Operator
	Manuellement depuis le système de gestion du bâtiment
	Enclenchement manuel d’un utilisateur de l’UCG

	9
	Available
	
	

	10
	Available
	
	

	11
	Available
	
	

	12
	Available
	Fonctions centrales
	P. ex. éclairage pour le nettoyage

	13
	Available
	
	

	14
	Available
	Commutations temporisées, commandes centrales
	A utiliser pour la programmation BIBB / les programmes centraux de temporisation

	15
	Available
	
	

	16
	Available
	Activation du mode automatique
	Fonctions de l’activation du mode automatique

	-
	Relinquish_Default
	Relinquish_Default
	Est enregistré de manière fixe dans l’appareil lors de la configuration


[bookmark: _Ref433637723]Tableau 3: Liste des priorités du mécanisme de commande


[bookmark: _Toc512155735]Enregistrement de données
Enregistrement de tendances à activation temporelle
Les valeurs par défaut prévues dans le document [1] doivent être utilisées, à l’exception des valeurs mentionnées dans le tableau 4, pour les enregistrements de tendances à activation temporelle.

	Type de valeur
	Entité
	Intervalle d’enregistrement

	
	
	 


[bookmark: _Ref467225547]Tableau 4: Intervalle de définition d’un enregistrement de tendances à activation temporelle
1.1.2.1. Enregistrements de tendances COV
Les valeurs par défaut définies dans le document  [1] doivent être utilisées, à l’exception des valeurs mentionnées dans le tableau 5, pour les enregistrements de tendances COV.

	[bookmark: _Ref462131542]Type de valeur
	Entité
	Intervalle d’enregistrement

	
	
	 


1.1.2.2. [bookmark: _Ref467504045]Tableau 5: Écarts des différents types de valeur pour la définition d’un enregistrement de tendances COV
Les événements doivent être enregistrés localement (c’est-à-dire sur la SA). L’enregistrement d’événements locaux doit toujours utiliser des objets Event Log.
[bookmark: _Toc512155736]Synchronisation de l’horloge
Le service suivant doit toujours être utilisé pour la synchronisation de l’horloge:
Prescription du service à utiliser pour la synchronisation de l’horloge
[bookmark: _Toc512155737]Fonctions de domotique
1.1.3. [bookmark: _Toc512155738][bookmark: _Toc463419814]Définition des fonctions de domotique requises
L’attribution de fonctions DO à des objets BACnet particuliers est indiquée dans le tableau ci-après.


	Partie d’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Fonctions générales du système

	Fonctions générales du système
	Calendrier des jours fériés variables
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	
	Calendrier des jours fériés fixes
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	
	Calendrier des vacances
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	Ensemble d’appareillage (EA)

	Ensemble d’appareillage (EA)
	Interrupteur-sectionneur
	
	BI
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	Interrupteur principal de l’ensemble d’appareillage

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	

	
	Disjoncteur différentiel à courant de défaut
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE
Déclenché  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Surveillance de la tension
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE
Déclenché  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Parasurtension
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE
Déclenché  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Disjoncteur
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE
Déclenché  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Suppression d’alarme
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE  Actif → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Visualisation de la suppression d’alarme
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Quittance d’alarme collective
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE  Actif → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Visualisation alarme groupée
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Commande incendie
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE Incendie  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Quittance d’alarme incendie
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE  Actif → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 




	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Ensemble d’appareillage (EA)
	Signalisation d’alarme incendie
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Commande locale
	
	BI
	Present_Value
	Manuel → INACTIVE Normal → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Visualisation de la commande locale
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Surveillance 24 V DC
	
	BI
	Present_Value
	Normal → ACTIVE
Déclenché  → INACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	Station d’automatisation (SA)

	Station d’automatisation (SA)
	Objet appareil
	
	DEV
	-
	-
	 

	
	Calendrier des jours fériés variables
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	
	Calendrier des jours fériés fixes
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	
	Calendrier des vacances
	
	CAL
	-
	-
	selon chapitre Commutation temporisée

	
	Enregistrement de tous les événements internes à l’appareil
	
	ELOG
	-
	-
	peut être utilisé plusieurs fois

	
	Alarme de sécurité
	
	NC
	Notification_Class
	1
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	2
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	3
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	4
	 

	
	Protection d’objet
	
	NC
	Notification_Class
	32
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	33
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	34
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	35
	 

	
	Alarme technique
	
	NC
	Notification_Class
	64
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	65
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	66
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	67
	 

	
	Dérangement technique
	
	NC
	Notification_Class
	96
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	97
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	98
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	99
	 




	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Station d’automatisation (SA)
	Messages de maintenance préventive
	
	NC
	Notification_Class
	128
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	129
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	130
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	131
	 

	
	Messages de révision
	
	NC
	Notification_Class
	160
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	161
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	162
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	163
	 

	
	Transmission de valeurs de mesure
	
	NC
	Notification_Class
	192
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	193
	 

	
	Message de service ou d’état
	
	NC
	Notification_Class
	224
	 

	
	
	
	NC
	Notification_Class
	225
	 

	
	Processeur
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Erreur  → ACTIVE
	Les problèmes du CPU (p. ex. surcharge) sont annoncés

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	

	
	Programme de surveillance
	
	PROG
	Program_State
	-
	 

	
	Batterie
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Erreur  → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Module d’entrées/sorties
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Erreur  → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Message d’intervention manuelle sur le module d’entrées/sorties
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Manuel  → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Watchdog / Heartbeat
	
	BV
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	Surveillance par le système de gestion (changements cycliques d'état)
Ne nécessite aucune quittance

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	

	
	
	
	
	Notification_Class
	224
	

	
	Pile BACnet
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Erreur  → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 





	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Fonctions d’installation générales
	Message groupé protection d’objet
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Message groupé alarme technique
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Message groupé dérangement technique
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Message groupé annonces de maintenance
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Commande locale
	
	BI
	Present_Value
	Manuel → INACTIVE Normal → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Suppression d’alarme
	
	BV
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE  Actif → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Visualisation du fonctionnement
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Visualisation alarme groupée
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Visualisation de la commande locale
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	Interrupteur horaire
	
	SC
	-
	-
	 





	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet 
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Installation

	Interrupteur d’installation à 1 niveau
	Choix du mode
	
	MV
	Present_Value
	Arrêt → 1
Marche → 2
	Auto → NULL au niveau correspondant de la liste de priorités 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	2
	 

	
	Choix du mode local
	
	MI
	Present_Value
	Auto → 1
Arrêt → 2
Marche → 3
	 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	3
	 

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE
Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	Annonce de mode manuel à l’UCG 

	
	Interrupteur horaire
	
	SC
	-
	-
	 

	Interrupteur d’installation à 2 niveaux
	Choix du mode
	
	MV
	Present_Value
	Arrêt → 1
Niveau 1 → 2
Niveau 2 → 3
	Auto → NULL au niveau correspondant de la liste de priorités 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	3
	 

	
	Choix du mode local
	
	MI
	Present_Value
	Auto → 1
Arrêt → 2
Niveau 1 → 3
Niveau 2 → 4
	 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	4
	 

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE
Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	Annonce de mode manuel à l’UCG 

	
	Interrupteur horaire
	
	SC
	-
	-
	 

	Interrupteur d’installation à N niveaux
	Choix du mode
	
	MV
	Present_Value
	Arrêt → 1
Niveau 1 → 2
Niveau 2 → 3
etc.
	Auto → NULL au niveau correspondant de la liste de priorités 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	N+1
	 

	
	Choix du mode local
	
	MI
	Present_Value
	Auto → 1
Arrêt → 2
Niveau 1 → 3
Niveau 2 → 4
etc.
	 

	
	
	
	
	Number_Of_States
	N+2
	 

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE
Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	Annonce de mode manuel à l’UCG 

	
	Interrupteur horaire
	
	SC
	-
	-
	 




	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Entraînement à 1 niveau
	Ordre de commutation
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Feedback_Value
	 
	Retour de marche

	
	
	
	
	Elapsed_Active_Time
	-
	Durée totale de fonctionnement

	
	Enregistrement de Retour de marche
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Message de maintenance
	
	EE
	Object_Property_Reference 
	-
	Référence à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation

	
	
	
	
	Event_Parameters
	 
	High_Diff_Limit définit l’intervalle de maintenance.
La Setpoint_Reference est égale à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation après la maintenance. 

	
	
	
	
	Event_Type 
	FLOATING_LIMIT
	 

	
	Durée de fonctionnement du groupe depuis la dernière maintenance
	
	AV
	Present_Value
	-
	Différence entre l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation et la Setpoint_Reference du message de maintenance

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Interrupteur de révision
	
	BI
	Present_Value
	Maintenance → INACTIVE Normal → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Dérangement de l’entraînement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 





	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Entraînement à 2 niveaux
	Ordre de commutation au niveau 1
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Feedback_Value
	 
	Retour de marche au niveau 1 

	
	
	
	
	Elapsed_Active_Time
	-
	Durée de fonctionnement totale au niveau 1

	
	Enregistrement du Retour de marche au niveau 1
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Message de maintenance au niveau 1
	
	EE
	Object_Property_Reference 
	-
	Référence à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 1 

	
	
	
	
	Event_Parameters
	 
	High_Diff_Limit définit l’intervalle de maintenance.
La Setpoint_Reference est égale à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 1 après la maintenance. 

	
	
	
	
	Event_Type 
	FLOATING_LIMIT
	 

	
	Durée de fonctionnement au niveau 1 depuis la dernière révision
	
	AV
	Present_Value
	-
	Différence entre l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 1 et la Setpoint_Reference du message de maintenance au niveau 1 

	
	Ordre de commutation au niveau 2
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Feedback_Value
	 
	Retour de marche au niveau 2 

	
	
	
	
	Elapsed_Active_Time
	-
	Durée de fonctionnement totale au niveau 2

	
	Enregistrement du Retour de marche au niveau 2
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Message de maintenance au niveau 2
	
	EE
	Object_Property_Reference
	-
	Référence à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 2 

	
	
	
	
	Event_Parameters
	 
	High_Diff_Limit définit l’intervalle de maintenance.
La Setpoint_Reference est égale à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 2 après la révision. 

	
	
	
	
	Event_Type 
	FLOATING_LIMIT
	 

	
	Durée de fonctionnement au niveau 2 depuis la dernière révision
	
	AV
	Present_Value
	-
	Différence entre l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation au niveau 2 et la Setpoint_Reference du message de maintenance au niveau 2 

	
	Durée de fonctionnement du groupe depuis la dernière maintenance
	
	AV
	Present_Value
	-
	Durée d’exploitation depuis la dernière maintenance à tous les niveaux

	
	Durée de fonctionnement du groupe au total
	
	AV
	Present_Value
	-
	Somme des Elapsed_Active_Times pour tous les niveaux

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE
Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 




	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Entraînement à 2 niveaux
	Interrupteur de révision
	
	BI
	Present_Value
	Maintenance → INACTIVE
Normal → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Dérangement de l’entraînement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	Entraînement continu
	Ordre de commutation
	
	BO
	Present_Value
	Arrêt → INACTIVE Marche → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Feedback_Value
	 
	Retour de marche

	
	
	
	
	Elapsed_Active_Time
	-
	Durée totale de fonctionnement

	
	Enregistrement de Retour de marche
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Message de maintenance
	
	EE
	Object_Property_Reference 
	-
	Référence à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation

	
	
	
	
	Event_Parameters
	 
	High_Diff_Limit définit l’intervalle de maintenance.
 La Setpoint_Reference est égale à l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation après la maintenance. 

	
	
	
	
	Event_Type 
	FLOATING_LIMIT
	 

	
	Durée de fonctionnement du groupe depuis la dernière maintenance
	
	AV
	Present_Value
	-
	Différence entre l’Elapsed_Active_Time de l’ordre de commutation et la Setpoint_Reference du message de maintenance

	
	Mode manuel / non AUTO
	
	BV
	Present_Value
	Auto → INACTIVE
Manuel → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Interrupteur de révision
	
	BI
	Present_Value
	Maintenance → INACTIVE
Normal → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	INACTIVE
	 

	
	Valeur de consigne
	
	AO
	Present_Value
	-
	 

	
	Valeur effective
	
	AI
	Present_Value
	-
	 

	
	Surveillance cos-phi
	
	BI
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Dérangement de l’entraînement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 



	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet 
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Organe d’arrêt/de positionnement à 2 points
	Position
	
	BO
	Present_Value
	Fermé → INACTIVE Ouvert → ACTIVE
	 

	
	Enregistrement de la position
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Confirmation de positionnement FERMÉ
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Fermé → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Confirmation de positionnement OUVERT
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Ouvert → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Dérangement organe d’arrêt/de positionnement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	Organe d’arrêt/de positionnement continu
	Position
	
	AO
	Present_Value
	-
	 

	
	Confirmation de la position
	
	AI
	Present_Value
	-
	 

	
	Enregistrement de la position
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Confirmation de positionnement FERMÉ
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Fermé → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Confirmation de positionnement OUVERT
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Ouvert → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Dérangement organe d’arrêt/de positionnement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	Organe d’arrêt/de positionnement à 3 points continu
	Position FERMÉ
	
	BO
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Fermé → ACTIVE
	 

	
	Position OUVERT
	
	BO
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Ouvert → ACTIVE
	 

	
	Confirmation de la position
	
	AI
	Present_Value
	-
	 

	
	Enregistrement de la position
	
	TL
	-
	-
	 

	
	Confirmation de positionnement FERMÉ
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Fermé → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Confirmation de positionnement OUVERT
	
	BI
	Present_Value
	Inactif → INACTIVE Ouvert → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Dérangement organe d’arrêt/de positionnement
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet 
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Capteur de valeur de mesure continue
	Valeur effective
	
	AI
	Present_Value
	-
	 

	
	
	
	
	High_Limit
	-
	Seuil supérieur de détection d’un dépassement de prescription d’exploitation (alarme principale) 

	
	
	
	
	Low_Limit
	-
	Seuil inférieur de détection d’un dépassement de prescription d’exploitation (alarme principale) 

	
	
	
	
	Max_Present_Value
	-
	Seuil supérieur de détection d’un dérangement du capteur (Reliability prend la valeur OVER_RANGE, TO-FAULT Event est généré) 

	
	
	
	
	Min_Present_Value
	-
	Seuil inférieur de détection d’un dérangement du capteur (Reliability prend la valeur UNDER_RANGE, TO-FAULT Event est généré) 

	
	Pré-alarme
	
	EE
	Object_Property_Reference 
	-
	Référence à la Present_Value de la valeur effective

	
	
	
	
	Event_Type 
	OUT_OF_RANGE
	 

	
	Enregistrement de la valeur effective
	
	TL
	-
	-
	 

	Capteur binaire / surveillance
	Valeur effective
	
	BI
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Enregistrement de la valeur effective
	
	TL
	 
	 
	 

	
	Dérangement du capteur / de la surveillance
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	Régleur
	Réglage PI/PID
	
	LP
	Setpoin
	-
	Valeur de consigne

	
	
	
	
	Controlled_Variable_Value
	-
	Valeur effective

	
	
	
	
	Error_Limit
	-
	Seuil de détection d’un dépassement de prescription de régulation

	
	Enregistrement de la valeur de consigne
	
	TL
	-
	-
	 





	Partie de l’installation
	Fonction de domotique
	
	Objet BACnet
	Remarques

	
	
	
	Type
	Propriété
	Valeur
	

	Compteur / Mesure
	Valeur de comptage/de mesure
	
	AV
	Present_Value
	-
	 

	
	Dérangement compteur/mesure
	
	BV
	Present_Value
	Normal → INACTIVE Dérangement → ACTIVE
	 

	
	
	
	
	Alarm_Value
	ACTIVE
	 

	
	Enregistrement de la valeur de comptage/de mesure
	
	TL
	-
	-
	 

	Paramètre
	Paramètre analogique
	
	AV
	-
	-
	p. ex. pour le réglage ou la surveillance de courbes de chauffage ou d’offsets pour groupes de consommateurs peut être utilisé plusieurs fois

	
	Paramètre binaire
	
	BV
	-
	-
	p. ex. pour le réglage ou la surveillance d'états concernant tout le système peut être utilisé plusieurs fois

	
	Paramètre multi-état
	
	MV
	-
	-
	p. ex. pour le réglage ou la surveillance d'états concernant tout le système peut être utilisé plusieurs fois





1.1.4. [bookmark: _Toc512155739][bookmark: _Toc467216398]Mise en œuvre de fonctions de domotique
Les fonctions DO suivantes doivent être mises en œuvre conformément à la description.
Directives de mise en œuvre de fonctions DO
[bookmark: _Toc512155740]Réseau BACnet
1.1.5. [bookmark: _Toc512155741][bookmark: _Toc463419816]Installations du réseau BACnet
Directive relative aux installations du réseau BACnet
1.1.6. [bookmark: _Toc512155742]Technologie de transmission
Le support de communication et le protocole ci-après doivent être utilisés exclusivement pour la communication BACnet:
[bookmark: _Toc463419818]Directive relative à la technologie de transmission
1.1.7. [bookmark: _Toc512155743]Routage
La directive suivante s’applique au routage BACnet:
Directive de routage BACnet


2. [bookmark: _Toc512155744][bookmark: _Ref481076967]Organisation du projet
Les parties impliquées et participant au projet BACnet sont mentionnées et décrites ci-après, fonction par fonction:

	Notion
	Description

	Maître de l’ouvrage
	Le maître de l’ouvrage est l’instance décisionnelle supérieure d’un projet de construction.

	Administrateur BACnet
	Domaine de tâches selon le chapitre 3.1

	Instance AQ BACnet
	L’instance AQ BACnet surveille l’application de la norme BACnet périodiquement et/ou en fonction de la situation pour les objets fournis par le planificateur spécialisé DO.

	Planificateur spécialisé DO UGC/SA
	Le planificateur spécialisé DO UGC/SA se charge de la planification conceptuelle, fonctionnelle et constructive des unités de gestion et de commande ainsi que des stations d’automatisation dans le projet de construction.

	ENT-DO UGC
	L’ENT-DO UGC assure les fonctions d’entrepreneur dans le domaine des unités de gestion et de commande.

	ENT-DO SA
	L’ENT-DO SA assure les fonctions d’entrepreneur dans le domaine des stations d’automatisation.


Tableau 6: Fonctions dans le projet BACnet
2.1. [bookmark: _Ref468102557][bookmark: _Toc497482947][bookmark: _Toc512155745]Administrateur BACnet
Les tâches, les compétences et les responsabilités de l’administrateur BACnet sont indiquées dans le tableau 7 ci-dessous.

	Aspect
	Description

	Tâches
	· établit et gère les directives BACnet spécifiques au maître de l’ouvrage
· planifie les données d’adresse BACnet
· documente les données d’adresse BACnet
· coordonne les données de réseau informatique (VLAN, adresses IP, ports UDP/BACnet) avec le service informatique interne
· coordonne les données d’adresse BACnet avec les projets

	Compétences
	· définit les interfaces avec BACnet 

	Responsabilités
	· surveille tout le processus d’attribution des données d’adresse BACnet
· gère les directives BACnet spécifiques au maître de l’ouvrage
· gère les B-PAT


[bookmark: _Ref464463235]Tableau 7: Tâches, compétences et responsabilités de l’administrateur BACnet


2.2. [bookmark: _Toc512155746]Déroulement du projet
Les organisations impliquées dans le projet se voient attribuer les rôles correspondant à leurs diverses activités. Cela permet une description claire des attributions. Les termes utilisés doivent alors être interprétés comme suit:

	Sigle
	Signification
	Description

	E
	Responsabilité de l’exécution
	L’organisation est responsable de l’exécution de l’activité (atteinte des objectifs, en fonction de l’état correspondant, compte tenu des directives en termes de délais et de ressources).

	L
	Collaboration
	L’organisation opère en soutien. La collaboration est initiée par la personne responsable ou sur la base de l’initiative et de la responsabilité personnelles.

	I
	Information
	L’organisation est informée sur les événements et les résultats de l’activité. Les responsables sont tenus d’informer la personne concernée, c’est-à-dire que celle-ci ne doit pas demander elle-même l’information.

	C
	Conseil
	L’organisation n’est pas obligatoirement concernée dans la mise en œuvre de l’activité, mais dispose des informations pertinentes pour cela. On peut ou doit les lui demander.

	V
	Validation
	L’organisation juge si l’activité a été terminée avec succès ou si elle doit être répétée. L’activité ne peut être terminée qu’avec l’autorisation de cette organisation.

	*
	Répartition des tâches
	Si le projet est exécuté selon le règlement SIA 108/2014 [3], la répartition des tâches (entre planificateurs spécialisés CVCFSE et DO) doit être définie clairement au préalable.


Tableau 8: Signification et description des activités
Seul un rôle est responsable d’une activité. Par contre, plusieurs rôles peuvent collaborer ou être informés concernant une activité. De même, il peut arriver qu’un rôle soit responsable d’une activité et de sa validation, simultanément.
Si le rôle de responsable de l’exécution est attribué à une fonction qui n’est pas prévue pour l’activité correspondante, le maître de l’ouvrage doit l’attribuer à une autre fonction. Le rôle de responsable de l’exécution doit toujours être occupé par une fonction, pour chaque activité.


	[bookmark: _Ref495913429]Phase SIA (selon Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.)
	Activité
	Maître de l’ouvrage
	Administrateur BACnet
	Instance AQ BACnet 
	Planificateur spécialisé DO UGC/SA
	ENT-DO UGC
	ENT-DO SA
	Explications / Références

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	-
	De manière générale, hors projet

	
	Décision pour BACnet interopérable
	E
	
	C
	
	
	
	

	
	Directives BACnet du maître de l’ouvrage
	V
	E
	C
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	3
	Phase 31 – Avant-projet / phase 32 Projet de construction

	
	Interfaces DO-CVCFSE- Automatisation des locaux
	E
	
	C
	L
	
	
	Décision sur le domaine d’utilisation de BACnet

	
	Topologie de la structure BACnet
	V
	E
	C
	
	
	
	Définition des LAN, BBMD, routeurs virtuels requis

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4
	- Phase 41 Appel d'offres, comparaison des offres, proposition d'adjudication

	
	Fournir le certificat BACnet pour l’UGC
	I
	
	V
	
	E
	
	

	
	Fournir le certificat BACnet pour les SA
	I
	
	V
	
	
	E
	

	
	Liste de contrôle pour la confirmation des objets, vérifier les propriétés et les BIBB pour UGC/SA
	I
	
	V
	E*
	
	
	

	
	Vérifier les numéros de version et de révision du protocole BACnet pour UGC/SA
	I
	
	V
	E*
	
	
	

	
	Vérifier les jeux de caractères et la longueur des caractères pour les UGC/SA
	I
	
	V
	E*
	
	
	

	
	Vérifier l’appel d’offres pour les UGC/SA par rapport aux directives BACnet
	I
	
	V
	E*
	
	
	

	
	Participer à l’atelier d’intégration
	I
	
	E
	L
	L
	L
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5
	Phase 51 Projet d'exécution

	
	Coordonner les données du réseau informatique (VLAN, adresses IP, ports UDP/BACnet) avec l’informatique interne
	I
	E
	
	
	
	
	

	
	Coordonner les données d’adresse BACnet avec les projets
	I
	E
	
	
	
	
	

	
	Remplir le B-PAT
	I
	V
	C
	E*
	L
	L
	

	
	Contrôler les documents d’exécution pour les UGC/SA
	V
	
	C
	E*
	L
	L
	

	
	Phase 52 Exécution de l'ouvrage

	
	Contrôler les fichiers EDE pour les UGC/SA
	I
	
	V
	E*
	
	
	

	
	Mettre en service les données d’adresse BACnet 
	
	E
	
	
	
	
	

	
	Phase 53 Mise en service, achèvement

	
	Contrôler le fonctionnement BACnet pour les UGC/SA
	I
	
	V
	E*
	L
	L
	

	
	Documenter les données d’adresse BACnet pour les UGC/SA 
(y c. B-PAT révisé)
	I
	V
	C
	E*
	L
	L
	

	
	Réception / remise des UGC/SA
	V
	
	C
	E*
	L
	L
	


Tableau 9: Activités pour le contrôle des directives BACnet (par phase SIA)
[bookmark: _Toc512155747]Annexes
Les annexes servant à l’établissement des directives BACnet doivent être mentionnées ici et jointes à ce document. Par exemple:
T1 [bookmark: _Ref464471466]Tableau des textes d’état
T2 [bookmark: _Ref466897675]Tableau des textes de message d’événement



[bookmark: _Toc512155748]Appendice
Les appendices éventuels aux directives BACnet spécifiques au maître de l’ouvrage doivent être placés ici.


















